SST-E
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT ELEKTRYCZNYCH W BUDOWANYCH ZADASZENIACH WAG
DYNAMICZNYCH I KIOSKOW KONTROLERSKICH NA PRZEJSCIU GRANICZNYM
W GRZECHOTKACH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru roboét elektrycznych w zadaszeniach wag dynamicznych w Grzechotkach

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t elektrycznych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
instalacji elektrycznych na podstawie projektu mgr inz Stawomira Grajewskiego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Rozdzielnica elektryczna — urzadzenie rozdzielcze lub rozdzielczo - sterujace zasilajace obwody odbiorcze
i posiadajace zabezpieczenia tych obwodow.

1.4.2. Obwod odbiorczy — obwdd bezposrednio zasilajacy urzadzenie odbiorcze

1.4.3. Instalacja elektryczna — Zesp6t urzadzen do zasilania i sterowania urzadzeniami odbiorczymi.

1.4.4. Instalacja ochrony od porazen — Instalacja majaca na celu wylaczenie obwoddéw odbiorczych lub

rozdzielczych w przypadku pojawienia si¢ niebezpiecznego napigcia na elementach obudowy ktore potaczone musza
by¢ z przewodem ochronnym PE lub PEN.

1.4.5. Osprzet elektryczny — zespol gniazd tacznikow i puszek umozliwiajacy przytaczenie przewodow instalacji
elektrycznej a nie bgdacy odbiornikiem.

1.4.6. Lacznik elektryczny — urzadzenie elektryczne shizace do =zalaczania lub przetaczenia obwodow
elektrycznych w celu wlasciwego wysterowania urzadzen odbiorczych, np. oswietlenia.

1.4.7. Puszka instalacyjna — urzadzenie elektryczne stuzace do wykonywania polaczen przewodow instalacji
elektrycznej na listwie zaciskowej lub montazu w niej tacznikéw i gniazd wtykowych.

1.4.8. Przewod kabelkowy — przewdd jedno lub wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowaé w rurce, w §cianie i na zewnatrz na uchwytach lub w korytkach.

1.4.9. Oprawa o$wietleniowa — urzadzenie stuzace do rozdzialu, filtracji i przeksztalcania strumienia
$wietlnego wysytanego przez zrodlo swiatla, zawierajace wszystkie niezbedne detale do przymocowania i potaczenia
z instalacja elektrycznag.

1.4.10.  Rurka instalacyjna — ostona otaczajaca umozliwiajaca wciagnigcie do niej przewodow elektrycznych

1.4.11. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsci przewodzacych dostgpnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktdceniowych.

1.4.12. Pozostale okreslenia podstawowe zgodnie z obowiazujacymi przepisami i polskimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca przed przystapieniem do wykonywania robot, powinien przedstawi¢ do aprobaty Inzyniera
program zapewnienia jako$ci (PZJ).

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania

Wykonawca dokonuje zakupu wszystkich materialdéw niezbgdnych do prawidlowego wykonania zleconego
zadania.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduja posiadanie
zaswiadczenia o jakoSci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inzyniera.

Wszystkie materialty powinny by¢ odpowiedniej jakos$ci, umozliwiajacej bezawaryjna pracg w czasie i po
okresie gwarancyjnym.



2.2. Materialy do wykonania instalacji elektryczne;j.

2.21. Przewody kabelkowe — nalezy stosowal przewody kabelkowe typy YDY ukladane w rurkach
instalacyjnych o izolacji na nap. min 500 V i YDYp ukladane w bruzdach pod tynkiem o izolacji na napigcie 750 V i
przekroju oraz ilosci przewodoéw pokazanych na schemacie instalacji.

2.22. Puszka instalacyjna — nalezy stosowaé puszki instalacyjne przystosowane do montazu w danych
warunkach natynkowe szczelne min. IP 44).

2.23. Laczniki — nalezy stosowaé laczniki instalacyjne przystosowane do montazu na tynku, w
pomieszczeniach przejsciowo wilgotnych, szczelne min. IP 44.

224 Ochronniki przeciwprzepigciowe — nalezy zastosowac ochronniki klasy B+C w ztaczu.

2.25. Wylacezniki nadmiarowopradowe — nalezy stosowaé wylaczniki nadmiarowopradowe o
charakterystyce B lub C z cztonem zwarciowym.

2.26. Rurki instalacyjne — nalezy stosowa¢ rurki winidurowe - posiadajace atesty niepalno$ci, o
wymiarach podanych na schematach oraz dla instalacji odbiorczych nie mniejsze niz o $rednicy 18 mm.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet stosowany na budowie musi by¢ sprawny pod wzgledem bezpieczenstwa uzytkowania oraz technicznym
i uzytkowym. Sprzet musi by¢ stosowany wylacznie do czynnos$ci, do ktorych zostal fabrycznie przystosowany.

3.2. Sprzet do wykonania instalacji elektrycznych

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia korzystania
z nastgpujacych maszyn i sprzgtu gwarantujacych wlasciwa jakos¢ robot:
— spawarka transformatorowa do 500 A,
— wiertarka elektryczna z mozliwo$cia wykorzystania udaru
— wibromtot elektryczny
— narzedzia elektrotechniczne w izolacji - r¢czne bez napedu

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Sprzet transportowy musi by¢ przystosowany do przewozenia potrzebnych materialow, musi by¢ sprawny,
zarejestrowany i posiada¢ ubezpieczenie OC.

4.2. Transport materialéw i elementow o$wietleniowych

Wykonaweca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
z nastepujacych srodkdéw transportu:
— samochodu dostawczego,

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczeg6élnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Roboty wykonywane moga by¢ tylko przez pracownikéw przeszkolonych pod wzglegdem BHP
ogblnobudowlanym oraz na stanowisku pracy, posiadajacych $wiadectwo kwalifikacyjne ,,E” lub ,,.D” pod nadzorem
osoby posiadajacej uprawnienia wykonawcze w branzy elektrycznej bez ograniczen.

5.2. Montaz tablic, rozdzielnic elektrycznych.
Montaz kabli
Kable zasilajace montowaé nalezy w budynku w listwach instalacyjnych PCV zamontowanych przy posadce z
ewentualnym podejsciem do przycisku sterujacego. Kable w ziemmi uktadac nalezy w rurach PCV np. typu DVK 50 na
glebokosci 0,7 m. Kable na konstrukeji stalowej uktadac nalezy w rurach odpornych na warunki atmosferyczne typu np.
BE 50 mocyjac je opaskami ze stali nierdzewnej do konstrukjcji wiaty.

Wyposazenie i oprzewodowanie rozdzielnic.

Nalezy zamontowaé na listwach mocujacych TH 35 aparatur¢ modulowa wg schematow projektu instalacji
elektrycznej. W dolnej czedci tablic TK wykonaé¢ nalezy mostki zasilajace, przewodem DY 6 mm?, a z gornej czesci
aparatury wyprowadzi¢ nalezy obwody odbiorcze o przekrojach zgodnych ze schematem. Aparaty nalezy opisaé
(ewentualnie ponumerowaé i zamiesci¢ w tablicy opisy obwodow) zgodnie ze schematem, a schemat i opisy obwodow
nalezy przyklei¢ do drzwiczek po wewngtrznej stronie.



5.3. Oprzewodowanie

Obwody odbiorcze

przewody dla instalacji odbiorczych prowadzi¢ nalezy w rurkach winidurowych utozonych na uchwytach
mocowanych do konstrukcji stalowej stropéw. Oprawy o$wietleniowe taczy¢ nalezy jako koncowe, a rozgatezienia
obwodow oswietleniowych wykonywaé w puszkach szczelnych

5.4. Montaz osprzetu i opraw o§wietleniowych
Montaz puszek
nalezy stosowac puszki szczelne IP 44 i wszystkie potaczenia wykonywaé w tych puszkach. Puszki montowaé
nalezy na konsolkach zamocowanych do konstrukcji garazu przez przykrgcenie lub przyspawanie.

Montaz przyciskéw
przyciski pocowaé wykona¢ nalezy przez przykrgcenie do konsolek zamocowanych do konstrukcji kiosku
przez warstwe ocieplenia za pomoca kotkow rozporowych do $ciany murowanej. Przyciki mocowa¢ nalezy na wysokos$ci
130 cm od terenu.

Montaz opraw o$wietleniowych na stropie stalowym.
Oprawy mocowac nalezy na konstrukcji stropu za pomoca uchwytéw i zwieszakow (wykonanych z tancuchow).
Lancuchy do konstrukcji stropu mocowaé nalezy za pomoca opasek z blachy stalowej ocynkowanej skreconej sruba M6
i wyposazona w haczyk do zaczepienia tancucha.

Podlaczenie przewodow.

Przewody taczy¢ nalezy w puszkach lacznikach, oprawach oswietleniowych, gniazdach wtykowych i tablicach
za pomoca ztaczy skrgcanych §rubami, na elementach osprzetu, wyposazeniu tablic, tabliczkach zaciskowych i listwach
zaciskowych w puszkach. W przypadku taczenia w oprawach oswietleniowych i puszkach gdzie obwod przechodzi
przelotowo, zaleca si¢ nie przecinania przewodow w torze najdtuzszego obwodu tylko wykonywanie odizolowanych
petli podtaczonych pod zaciski. W przypadku taczenia przewodu gtéwnego z odgalgzieniem pod jeden zacisk srubowy
nalezy przewody przed przykrgceniem $ruba, skrgci¢ ze soba.

5.5. Instalacja ochrony od porazen.
Ochrona przeciwporazeniowa w ukladzie TNC-S
Ochrona przecwporazeniowa w uktadzie TN-C-S polega na potaczeniu czgsci przewodzacych dostgpnych z
uziemionym przewodem ochronnym PE lub ochronno-neutralnym PEN i powodujacym w warunkach zaktoceniowych
odlaczenie zasilania.
Dodatkowo przy ztaczu kablowym, nalezy wykonac uziom, o rezystancja nie wigkszej niz 10 omow.

5.6. Instalacja odgromowa

Instalacja odgromowa wykorzystuje blaszane pokrycie dachu, stalowe elementy stupéw konstrukcyjnych oraz
zbrojenie stop fundamentowych.

Nalezy potaczy¢ poprzez spawanie lub skrecenie zbrojenie stop fundamentowych ze stalowym elementem
stupow konstrukcyjnych przed zalaniem stop fundamentowych z wykorzystaniem odcinka bednaki ocynkowanejFe/Zn
30x4 mm.

Nalezy potaczy¢ przez skrecenie blaszane pokrycie dachu ze stalowym elementem stupéw konstrukcyjnych z
wykorzystaniem preta stalowego dFe/Zn fi8§ mm.

5.7. Demontaze i przebudowy

Kolidujace z projektowana wiata latarnie o$wietleniowe nalezy zdemontowac, a elementy z demontazu
przekazaé¢ inwestorowi badz wywiesc¢ i zutylizowac lub zeztomowaé. W miejscu demontowanych latarni
o$wietleniowych zamontowac nalezy mufy kablowe utrzymujace poprzedni uklad zasilania o$wietlenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Kontrolg jakos$ ci robot prowadzi¢ nalezy prze caty czas wykonywania prac lub nie rzadziej niz przed zakryciem
materiatu wbudowanego oktadzina.

6.2. Ogledziny

Ogledziny nalezy wykonaé przed przystapieniem do prob i po odiaczeniu zasilania instalacji. Celem ogledzin
jest stwierdzenie, czy zainstalowane urzadzenie, aparaty i $rodki zabezpieczen i ochrony spelniaja wymagania
bezpieczenstwa zawarte w odpowiednich normach przedmiotowych (stwierdzenie zgodno$ci ich parametrow
technicznych z wymaganiami norm), czy zostaly prawidlowo dobrane i zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z
projektem, czy nie maja widocznych uszkodzen wptywajacych na pogorszenie bezpieczenstwa. Podstawowy zakres
ogledzin obejmuje przede wszystkim sprawdzenie prawidlowosci:

- ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym - zabezpieczajacych przed pradem zwarciowym i roznicowym



- ochrony przed pozarem i przed skutkami cieplnymi - zabezpieczajacych przed pradem przeciazeniowym,
zabezpieczajacych przed przepigciami

- doboru przewodéw do obciazalnosci pradowej i spadku napigcia oraz doboru i nastawienia urzadzen
zabezpieczajacych i sygnalizacyjnych,

- umieszczenia odpowiednich urzadzen odlaczajacych i faczacych,

- doboru urzadzen i srodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow zewngtrznych,

- oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych oraz ochronno - neutralnych,

- umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informacji oraz oznaczenia obwodow,
bezpiecznikdéw, tacznikow, zaciskow itp.,

- potlaczen przewodow.

- urzadzen do odlaczania izolacyjnego

6.3. Badania i pomiary

Program badan powinien obejmowaé sprawdzenie zgodno$ci lokalizacji urzadzen z projektem, ich rodzaju,
wygladu zewngtrznego oraz wytrzymatosci.

Nalezy wykona¢ pomiary zakonczone protokotem pomiarow:

- skutecznos$ci wylaczania zasilania

- opornosci izolacji przewodow

- ciaglo$ci przewodow, a szczegodlnie przewodu ochronnego

- sprawdzenie poprawnosci dzialania wytacznikow réznicowopradowych
- opornos$¢ uziomu

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST zostang przez
Inzyniera odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien SST i Polskich Norm zostang rozebrane
i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla obwodu elektrycznego jest metr, a dla lamp, puszek, tacznikow, gniazd wtykowych
itp. jest sztuka.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie uziomé6w szpilkowych
— oprzewodowanie p/t
8.3. Dokumenty do odbioru koncowego robot
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé, oprocz dokumentdw wymienionych w
punkcie czeséci ,, Wymagania ogolne”:
— protokély z dokonanych pomiaréw skutecznosci wylaczania zasilania zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;.
— protokét badania ciaglosci zyt przewodow
— protokét badania opornosci izolacji przewodow
— protokoty odbioru robot zanikajacych
— dokumentacja powykonawcza

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Petna platnos$¢ odbywa sig na podstawie protokotu koncowego zgodnie z umowa.
Opracowal:

mgr inz. Stawomir Grajewski
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